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I1l. SPECYFIKACJA OGOLNA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3% wymagania ogoélne dotysee
wykonania i odbioru robét.

1.2.Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi pads opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST dla konkretnej robdydowlanej) stosowanych jako dokumenty
przetargowe i kontraktowe przy zlecaniu zgodniestawy 0 zamdwieniach publicznych i realizaciji
oraz rozliczaniu rob6t w obiektach budowlanych.

1.3Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogoélne, wspolne dla robét
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi ($ST

1.4 Okreslenia podstawowe

llekro¢ w ST jest mowa o:
- terenie budowy - naky przez to rozumigprzestrze, w ktérej prowadzonegsoboty
budowlane wraz z przestrzeriajmowam przez urzdzenia zaplecza budowy.
- dokumentacji budowy - natg przez to rozumiepozwolenie na budoywraz z
zakhczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, pkotg odbioréw czsciowych i
koncowych, w miag¢ potrzeby, rysunki i opisy stace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksiazke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metatbntau - takze dziennik
montau.
- dokumentacji powykonawczej - naleprzez to rozumiedokumentag budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywartia6t oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.
- wyrobie budowlanym - naky przez to rozumiewyréb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnii, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, sé@towania lub
zastosowania w sposoéb trwaty w obiekcie budowlanyprowadzany do obrotu jako
wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosoaave wzajemnym patzeniu
stanowacym integral catas¢ uzytkowa.
- dzienniku budowy - naly przez to rozumiedziennik wydany przez wdaiwy organ
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét
budowlanych oraz zdarié okolicznaici zachodzcych w czasie wykonywania robot.
- kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykorawbdt, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
ponoszca ustawow odpowiedzialnét za prowadzombudowve.
- odpowiedniej zgodniei - nalezy przez to rozumiezgodnd¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, &liegranice tolerancji nie zostaty okdlene - z
przecktnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla égo rodzaju robot
budowlanych (np. instrukcje i specyfikadrB).
- poleceniu Inspektora nadzoru - nalerzez to rozumiewszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisgrdog/czice sposobu realizacji
robét lub innych spraw zwzanych z prowadzeniem budowy.
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- ustaleniach technicznych - nayeprzez to rozumigustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegétowych specyfadiciechnicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgoditaz
dokumentagj projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy, w terminie okrédonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych obiektu oraz reperéw (w pradipanowych obiektow),
przekae dziennik budowy oraz po jednym egzemplarzu dokuaog projektowej i SST.

1.5.2. Zgodnosé robot z dokumentacp projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyrenzekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanawdakczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione wétlygednym z
nich @ obowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calekalmentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow ohpwe Wykonawe zgtoszenia tego faktu
~Zamawiapcemu” do rozstrzygitia. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matgrap by¢
zgodne z dokumentacprojektowa i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalng edchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muazdy¢ jednorodne i wykazywazgodnaé z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykoratety nie hda zgodne z dokumentag;j
projektowg lub SST i mag wptyw na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostam zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykom@onownie na koszt wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienitewaalizaciji
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca pozaivroboty w sposob, ktory
nie pogorszy stanu technicznego i estetycznegaudsadowy. Po zakmzonych robotach Wykonawca
przywraca teren budowy do stanu pierwotnego.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdaie utrzymywad tymczasowe ugglzenia
zabezpieczafre, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony robo6t, wygody spoteczeia innych.

Wykonawca podicza na wtasny koszt i opomiaruje niedbe media dla prowadzenia robot i
ponosi koszty ich zyycia. Teren budowydalzie utrzymany w czysfoi. Wszystkie materiaty
porozbiérkowe bda natychmiast usuwane i utylizowane.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.5. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowanepem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel wykonawcy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.
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1.5.6. Ochrona wlasndci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji i uradzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak ruragi, kable itp. Wykonawca zapewni wtwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.7. Bezpieczd@stwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawogdhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa
i higieny pracy. W szczego6léo wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoariaz nie spetiagych odpowiednich wymaga
Sanitarnych.. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacza do daty odbioru ostatecznego.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.9. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovazany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisvytycznych podczas prowadzenia robét. Np.
rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008V sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. zk$h03.2003 r. Nr 47, poz. 401). Wykonawca
bedzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agizen lub metod i w sposob agty
bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedsjagvkopie zezwolgi inne
odnane dokumenty. Wykonawca ustanawia kierownika buddugry wykonuje swoje obowzki
zgodnie z ustawPrawo Budowlane i innymi aktami zyzianymi.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegaq odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.10.Ubezpieczenie.

Wykonawca ubezpiecza budewmienie znajdujce sé na terenie budowy. W tym celu zawiera
stosowne umowy ubezpieczenia od odpowiedziginywilnej za szkody wyrklzone osobom trzecim
w zwiazku z robotami budowlanymi i funkcjonowaniem terdrudowy, itp. Wykonawca jest
zobowhzany do przedstawienia nazie zadanie ,zamawiaicego” polisy ubezpieczeniowej i dowodu
optacenia skladek.

Uznaje sg, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
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2. MATERIALY.

2.1.Zrodta uzyskania materiatow.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegélimformacije dotycge, zamawiania lub

wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty teckhme lubswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nada¥ykonawca zobowrany jest do prowadzenia
ciagtych bada okreslonych w SST w celu udokumentowanita, materiaty uzyskane z dopuszczalnego
zrédta spetniaj wymagania SST w czasie pgstl roboét.

Pozostate materiaty budowlane powinny spétmwgmagania jakéciowe okrélone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow8&zezegotowych Specyfikacjach Technicznych
(SST).

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jak@ciowym.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jakeiowym zostan przez Wykonawe wywiezione z
terenu budowy, 40z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzamdyKrodzaj robot, w
ktérym znajduj sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadedo czasu gdyeola one potrzebne do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaphowaly swaj jakas¢ i wasciwos¢ do robot i
byty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejstasowego skltadowania materiatoudip
zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingpekn nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacija projektowa lub SST przewidnojazliwosé¢ zastosowania emych rodzajéw
materiatébw do wykonywania poszczegolnych elementdyot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaijeriatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtai, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i iléci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia fakdub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1.0goblne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dgizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach k@& nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie. Wykonawcadazie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdétnie z umoworaz za jakét
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét crazigodnéé z dokumentagj projektowvs,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéaizgroleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza peha obstug geodezyjn przy wykonywaniu wszystkich
elementdw robot okébonych w dokumentacji projektowej lub przekazanyehpimie przez Inspektora
nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostanjesli wymaga: tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru datgakceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementdw robottla oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumeniaobwy,
dokumentacji projektowej i w SST, a ta&kw normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyaz realizacji rob6t dra wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podziggonvstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosykénawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakdci

Do obowizkéw Wykonawcy nalgy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowarzezpr
Inspektora nadzoru programu zapewnieniajek@ZzJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwara@jwykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST.

Termin opracowania: 7 dni od dnia przekazania plaaowy.
Program zapewnienia jak@ winien zawiera:
- organizag} wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenlzot,
- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
- lokalizacg i elementy skltadowe zaplecza budowy,
- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdke terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,
- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalkt wykonywanych
robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoowadzenie badd,
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- sposéb oraz formmgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, a tek
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesi@riologicznym, proponowany
sposo6b i form przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru
- wykaz maszyn i utdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposoéb i procedampomiardw i bada (rodzaj i castotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, \eypania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,
- wykaz materiatow podstawowych, ktore mbj¢ zastosowane z zaznaczeniem producenta,
sprzedawcy i podstawy dopuszczenia do stosowaeityfikat, deklaracja zgodioi, znak
bezpieczéstwa).
Uzupetnienia i poprawki PZXba wprowadzane okresowo podczas trwania budowy idstasvione
inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligezbpc w to personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.
Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji
projektowej i SST.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladateriatlow i robot
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary (prébydda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmjpkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@namez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst o dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania. Do urnabwienia jemu
kontroli zapewnionadglzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Weikay i producenta
materiatow.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby budowlane, ktére:
A. Nadap si¢ do stosowania przy wykonywaniu robét zgodnie Zgaswieniami ustawy z dnia
16.04.2004 o wyrobach budowlanych, tj zostat:
1) oznakowany CE, co oznacza,dokonano oceny jego zgodobz norny zharmonizowam
albo europejskaprobad techniczil badz krajowa specyfikacy techniczia paistwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub EuropejskieQbszaru Gospodarczego, uzaanzez
Komisje Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi, albo
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2) umieszczony w okéonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobéw magcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpietziva, dla ktérych producent wydat deklaracj
zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
3) oznakowany znakiem budowlanym,
B. wzgkdnie zostaty dopuszczone do stosowania przetcieep wzycie w/w ustawy i:
1. posiadaj certyfikat na znak bezpieargtwa wykazuicy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi oké&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wihasciwych przepisow i informaciji.
2. posiadaj deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
* Polsky Normg lub
« aprobad techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych oznakowaniewys. dokumenty $ wymagane przez
SST, kada ich partia dostarczona do robétbie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty ré&tdie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

6.6.1. Dziennik budowy
(w przypadku konieczr$ei prowadzenia na podstawie pozwolenia na bugow
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentemedmvym obowizujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budosvigkadca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustsayvo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy.

6.6.2. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentdéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach [1]-[3], ngstijace
dokumenty:
a) pozwolenie na budayy
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty bad@ sprawdza, prob, rozruchu,
f) protokoty z narad i ustate
g) operaty geodezyjne,
h) plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot

Z uwagi na rozliczenie ryczattowe nie przewidujemiowadzenia obmiaru robét dla prac
wynikajacych z dokumentacji projektowej stanaeej podstaw do opracowania oferty.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robat.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu (kocowemu),
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.

Odbiodr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie jédiovykonywanych
robo6t oraz ilgci tych robot, ktére w dalszym procesie realizatgigra zakryciu. Odbi6r robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggammsgpu robét. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoruiddbdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p&zniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolbwyd powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilosé robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaai@mentow
zawierajcych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia/
konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci robét. Odbioru ogciowego
rob6t dokonuje sidla zakresu robot okslenego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokomgpektor nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (kaacowy).

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzegtygo wykonania robét w odniesieniu do
zakresu (ilgci) oraz jakdci.

Calkowite zakaczenie robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy. Jednagee zgtoszenie gotowoi do odbioru z
potwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru zostajelarizane ,Zamawiagemu”. Odbior ostateczny
robét nastpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakozenia robot i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznexponez Zamawiagego w obecnii Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przeditazonych dokumentow, wynikéw bafld pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
rob6t z dokumentagjprojektowy i SST. W toku odbioru ostatecznego robét, konusjpozna i z
realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikayych i ulegajcych zakryciu oraz
odbioréw czsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t ulniggcych i robo6t poprawkowych.
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W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot aakowych lub robot uzupetnigych
w poszczegoblnych elementach konstrukcyjnych i wiggeniowych, komisja przerwie swoje
czynndaci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaehkiacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu (waadgte nie dajce si
usuryé, pozwalagce na aytkowanie), komisja pogpuje wg postanowieumowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protoko6t odbioru ostatego robot, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjngomiarami powykonawczymi,
2. dzienniki budowy i kaizki obmiardéw (oryginaty),
3. cdwiadczenie kierownika budowy o wykonaniu robot zgiedz projektem i warunkami
pozwolenia na budogy przepisami i obovizujacymi Polskimi Normami.
4. gédwiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu dexyabgo stanu i porzlku terenu
budowy,
5. wyniki pomiaréw kontrolnych, prob, batlesprawdzé i oznaczé laboratoryjnych, zgodne
z SST i programem zapewnienia jakio(PZJ),
6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczéstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczeniggakezJ),
7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot whdcicielom urzdzen,
8. instrukcje obstugi usrlzer i maszyn oraz protokot z przeszkolenia personelu
Zamawiajcego/Wytkownika.
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefgintaryzacji powykonawczej.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego lub
jakosciowego nie bda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeniniz Wykonawg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robaét.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmag eda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robo6t uzupgtcych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.
Jesli odbior ostateczny rob6t zakozy sk pozytywnie, komisja podpisuje protokét odbioru
koncowego. Data spisania protokotu jestadedkmczenia realizacji zaméwienia.

8.5.0dbior po okresie rekojmi lub gwaranciji.

Odbidr polega na ocenie wykonanych rob6tazanych z usugtiem wad, ktére ujawnisic w
tym okresie (opinia bytkownika/Administratora obiektu).
Odbiér kxdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot".
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 .Ustalenia ogolne

Podstaw platnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvicprzyjeta przez Zamawiagego
w dokumentach umownych (ofercie, harmonogramieza®o - finansowym). Przewidujeggptatna¢
raz w miesicu, chybaze umowa stanowi inaczej.

Harmonogram rzeczowo — finansowy opracowuje Wykarzama podstawie kosztorysu
ofertowego przedstawig w nim mies¢czne zaawansowanie prac w poszczegoélnych elemejatach
ich wartgci.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemike ryczattowe duizie uwzgtdniat
wszystkie czynnéei, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowej.

9.2.0bjazdy, przejazdy, organizacja ruchu, zagcie pasa drogowego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, pjazdéw, organizacji ruchu oraz geip
pasa drogowego ponosi Wykonawca.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@® U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 zzpéejszymi
Zmianami).

2) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200%/rsprawie dziennika budowy, montei
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamajacego dane dotyaze bezpieczestwa

pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 10& p853 z paéniejszymi zmianami).

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dzz B003 r. Nr 47 poz. 401).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobachdwidnych (Dz.U. nr 92 poz. 881).
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IV. SPECYFIKACJA SZCZEGOLOWA INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem  niniejszej dokumentacji jest projekt kerawczy instalacji

elektroenergetycznych dla obiektu Sali sportowelypbzkole podstawowej w Bezledach
gmina Bartoszyce ul. Bezledy 13a, dz. nr. ewid.1%6/16/12, 18/13, 479, 11-200
Bartoszyce.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpgmetargowy i umowny przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot objetych ST.

W skiad niniejszej agci ST wchodz nastpujace roboty:
instalacja elektryczna zasilania

instalacja elektrycznaswietlenia wewrtrznego

instalacja éwietlenia zewntrznego

instalacja zasilania ugdzen wentylacyjnych

instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowyghzylaczy,
instalacja odgromowa i uziemaag,

instalacja teletechniczna komputerowa

instalacja telewizji dozorowej CCTV

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw ich pozyskiwania i sktadowania podanp. Ill -
Specyfikacja ogolna.

2.2.Szczego6towe wymagania dotygze materiatdw i urzadzen.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instaladgikerycznej wg zasad niniejszej Sd: s

przewod YDY 2x1,5/750V,
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przewod YDY 3x1,5/750V,
przewod YDY 3x2,5/750V,
przewod YDY 5x2,5/750V
przewod YDY 5x6/750V
przewod YDY 5x10/750V
kabel YKY 5x4/ 0,6/1kV
kabel YAKY 4x70/ 0,6/1kV
kabel YAKY 4x120/ 70,6/1kV

oprawy dwietleniowe,

osprzt elektroinstalacyjny ,

aparaty zabezpieczag, hczeniowe, wydczniki, rozhczniki,
elementy instalacji odgromowej i uzienuegj,

przewody i osprg instalacji teletechnicznej,

przewody i osprg instalacji CCTV.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotyaze sprztu 3 zawarte w p. Il - Specyfikacja ogolna.

3.2. SzczegoOtowe wymagania dotygeze spratu.

Roboty naley prowadzé przy wyciu sprztu przystosowanego do monta instalacji
elektrycznych oraz drobnego sgiz budowlanego.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne zasady transportay Zawarte w p. Il - Specyfikacja ogolna.

4.2.Szczegolowe wymagania dotygze transportu.

Transport powinien zapewrdia

stabiln@g¢ pozycji zatadowywanych materiatow,

zabezpieczenie materiatow przed ich uszkodzeniem,

kontrok zatadunku i wytadunku,
Wszystkie kable przewoziw oryginalnych opakowaniach w takiej pozycji, abye
spowodowa nadmiernego ich zginania i odksztalcania od pastacktorej zostaty one
pakowane. Stosowazalecenia i wymagania producenta odne transportu kabli. Kable i
przewody w zwojach nie magby¢ rzucane i przeggane po podiau, lecz musz by¢
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przenoszone. Transport kabli i przewoddéw przepranadv taki sposéb by nie
spowodowa uszkodzenia izolacjizyt miedzianych. Ospkt elektryczny przewozi w
opakowaniach oryginalnych, zbiorczych tak by unielmo¢ wzajemne ich przesuwanie
sig. Wszystkie oprawy dwietleniowe bezwzglnie transportow@a w oryginalnych
opakowaniach. Nahy przestrzegazalec@é producenta odrsmie zatadunku, transportu jak i
wytadunku opraw éwietleniowych. Oprawy sktadaw pozycji poziomej w taki sposéb by
nie uszkodz zadnych elementéw. W szczegddop nalezy zwrdcic uwag na transport
opraw wyposaonych w elementy szklane tak by nie spowodowszkodzé powtoki lub
sttuczéh. Elementy sti@ace do montau (uchwyty, montaowe kotki rozporowe, opaski
kablowe itp. przewozi w oryginalnych opakowaniach zbiorczych. Przy praew naley
przestrzegaprzepiséw obowizujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania robét zawarteve p. Il - Specyfikacja ogolna.

5.2.Szczegotowe zasady wykonania robét.

Rozdzielnice elektryczne.

Rozdzielnice budynkowe gtdbwne projektuje¢ gako szafy rozdzielcze w obudowie
metalowej, zawierage pola odptywowe z aparatami zabezpiegzani — podtynkowe ( R1

i R1.1) oraz natynkowe (RK). Z¢ze pomiarowo kabloweglzie zlokalizowane na elewacji
budynku (poza zakresem niniejszego opracowaniazd&elng budynkows giébwm R1
zasilic z ZKP poprzez szatkSGW (gtdwnego wyicznika padu) , podrozdzielnice R1.1,
RK zasil¢ z rozdzielnicy R1. Rozdzielnice wypasyé w wytacznik gtowny umaliwiajacy
rozfaczenie wszystkich obwodoéw zasilanych z danej raadgioraz zabezpieczenia
poszczegolnych obwoddéw padkonych do danej rozdzielnicy. Rozdzielnice elektne
powinny by trwale przytwierdzone do podia oraz zabezpieczone przed dpstm 0sob
niepowotanych.

Prowadzenie kabli zasikgych.

Wszystkie kable zasilage poszczegodlne rozdzielnice ngle uklada w korytkach
kablowych i bruzdach p/t. Kable zasieg rozdzielnice powinny léytrwale zamocowane w
scianie. W miejscach gdzie kable prowadzongdabna tynku lub bezpwoednio na
konstrukcji metalowej budynku nale zastosowa uchwyty dystansowe, ktore trwale
przytwierdz kabel do danej powierzchni. Naje unika¢ prowadzenia kabli w polilu
wszelkich instalacji wodno-kanalizacyjnych, gazotvyennych instalaciji.

Instalacja elektryczna zasilani&@oetlenia wewgtrznego.
Rozmieszczenie opraw w pomieszczeniach i na sakomg zgodnie z dokumentacja

projektows. Montaz i podhczenie wykon& zgodnie z otrzyman od producenta
dokumentagg DTR. Oprawy zalczane khda za pomog tacznikbw umieszczonych na
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wysokaci 1,15m od poziomu podtogi lub sufitowych czujnikduchu. W zalenosci od

rodzaju pomieszczenia jak i #id opraw dwietleniowych zastosowanadzniki pojedyncze
lub podwdjne. Oprawy dwietleniowe podzielono na poszczegodlne obwody,eiasilane
beda z najblizszej rozdzielnicy. Kady obwdod éwietleniowy zabezpieczono wagdznikiem

nadpadowym. Wszystkie niezfine przekucia i przewierty nale wykonywa w

uzgodnieniu z Kierownikiem Budowy jeli nie zostaty uwzgldnione w dokumentacji
projektowej. Obwody instalacji swietlenia wewrtrznego zabezpiecgzyw rozdzielnicy
wytacznikami nadpdowymi jednofazowymi C10 oraz dla ochrony przecivgaeniowej

wytacznikami r@nicowo padowymi tréjfazowym 25A/30mA.

Zastosowane oprawy muszapewnd minimalny poziomsredniego natzenia égwietlenia

dla poszczegdlnych pomieszézea poziomie:

Rodzaj pomieszczenia lub jego rola Minimalny paziasndci (Em)
Sala sportowa 500Ix

tazienki, toalety 200Ix

Pomieszczenia techniczne 200Ix

Strefy komunikacji, korytarze 100Ix

Hol wejsciowy 200Ix

Komunikacja zewetrzna 25Ix

W zaleznosci od dobranych szczegotowych typow opraw mpleostosowa ich ilosé i
rozmieszczenie dla uzyskania poziomowepania gwietlenia jak powyej.

Instalacja elektryczna zasilani&oetlenia zewgtrznego.

Do projektowanych stupow swietleniowych doprowadzi zasilanie kablem YKY5x4.
Kable uktadé na 10cm podsypce z piasku nabgtkasci 0,7m i przykrg 10cm piaskiem +
15cm ziemi rodzimg. Na dnie wykopow kablowych utgé bednark FeZn 30x4. Do
bednarki podiczy¢ stupy opraw éwietleniowych. W miejscach skrzgwan z urzdzeniami
podziemnymi oraz pod drogami kable uklasaprzepustach rurowych.

Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowyelyldych i komputerowych.

Wykon& instalacje zasilapa gniazda wtykowe. Jedna instalacja zasila gniaztikowe
0golnego przeznaczenia natomiast druga zasbedzie gniazda stanowiskowe do
przylaczenia urzdzen komputerowych. W tym celu wydzielono grupy obwoddila
roznych odbioréw. W obiekcie zastosowano gniazda wiygkgojedyncze montowane w
ramkach modutowych. Rozmieszczenie gniazd wykormgodnie z dokumentacja
projektowa. W przypadku wtpliwosci utozenie gniazd uzgodéiz Kierownikiem Budowy.
Instalacje zasilapa prowadzé w korytkach kablowych i bruzdach pod tynkiem. Keal
pomieszczeniach uklaél@mormatywnie zachowag¢ wymagane odlegéai od krawedzi scian

I sufitu tj 15-25 cm. Obwody instalacji zasilaniaigzd wtykowych zwyktych zabezpieazy
w rozdzielnicy wyhcznikami nadpdowymi B16 oraz dla ochrony przeciwpaeniowe]
wytacznikami r@nicowo padowymi 25A/30mA. Obwody instalacji zasilania gniazd
wtykowych komputerowych zabezpie€zy rozdzielnicy zintegrowanymi wytznikami
nadpadowo-r&nicowymi B16/30mA. Po wykonaniu wszystkich prac naaowych naley
trwale oznacz§ urzadzenia lkdace pod napiciem. Wszystkie gniazda wtykowe naje
opis&, okreslajac numer obwodu i rozdziekgido ktérej dany obwod jest padizony.

Instalacja elektryczna zasilania adzen wentylacyjnych

Wykon& instalacg zasilajca urzadzenia wentylacyjne (centrale wentylacyjne, werbtyia
dachowe, nagrzewnice). Wentylatory dachowe orazralenwentylacyjne zasdinalery z
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wydzielonych obwodow rozdzielni budynkowych. Pgilenia i uruchomienia wdzen po
stronie wykonawcy wentylacji. Natg jedynie doprowadzi okablowanie pod wskazane
urzadzenia, zgodnie z dokumentacPo wykonaniu wszystkich prac montavych naley
trwale oznacz§ urzadzenia kdace pod napiciem. Wszystkie gniazda wtykowe naje
opis&, okrelajac numer obwodu i rozdziekyido ktérej dany obwdd jest padizony.

Instalacja odgromowa.

Instalacje odgromogvna dachu wykortawykorzystuac pokrycie obiektu blachtrapezowa

0 grubd¢ min 0,5mm. Dodatkowo dla peadizenia kominéw i innych elementéw
wystapcych ponad dach wykodazwody poziome niskie drutem FezZn8. Jako przewody
odprowadzajce zaprojektowano drut FeZn8 prowadzony pionowo elamentach
konstrukcyjnych. Pokrycie dachu i zwody pionowgzl¢ trwate przy pomocy zatzy
metalowych.

Na powierzchni gruntu natg wykona puszk chodnikowa, do ktérej nalgy wyprowadzé
drut odprowadzary i wykona& w nim zhcze probiercze. Przy tawie fundamentowej w
przygotowanym wykopie natg umiesci¢ uziom otokowy w postaci ptaskownika FeZn
30x4 mm. Zewatrzny uziom otokowy naley zakopé na gkbokasci 0,6 m oraz nie hiej

niz 1,0 m odscian zewrtrznych. Zwody paiczy¢ trwale z uziomem np przy pomocy
spawania.

Wszystkie paiczenia w ziemi wykona poprzez spawanie z zabezpieczeniem
antykorozyjnym.

Instalacje stabopdowe teletechniczne

Wykong instalacg sieci strukturalnej w oparciu o przewody UTP kat@gbe. Zabudowa
szafy teletechniczne i wypasg zgodnie z dokumentagcjObudowy i pozostate elementy
metalowe szaf teletechnicznych uziéndio szyny zbiorczej wykongg trwate podczenie
kablowe.

Instalacja CCTV

Wszystkie elementy systemu nadzoru telewizyjnego TC€Cpowinny by trwate
przytwierdzone do podia oraz zabezpieczone przed gpstn osob niepowotanych.
Kamery systemu CCTV montowana suficie lubscianie za pomag srub z kotkami
rozporowymi. Kamery podtzy¢ do rejestratora kablem koncentrycznym , lub UT&drge
ze schematem.

Kable do kamer prowadziw taki sposdb by nie uszkodzpowtoki izolacyjnej kabla
podczas przeprowadzania robot wikpeniowych jak rownie tak by nie bylo do nich
dostpu osobom niepowotanym.

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakaci.

Ogolne zasady kontroli jakoi zawarte g w p. Il - Specyfikacja ogolna.
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6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakki.

Kontrola jakadci wykonanych robot dotyczy zgodswd rozmieszczenia wszystkich
elementéw instalacji elektrycznej z Dokumentacjeojétows. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materiatow i ichsewaosci oraz uradzer i sposéb ich
wbudowania. W zalaosci od rodzaju instalacji elektrycznej sprawdzenialegaj:

Rozdzielnice elektryczne.

Nalezy sprawdzé poprawné¢ wykonania danej rozdzielnicy wraz z pgoiteniem
poszczegolnych obwoddéw pod zaciski wognikow. Ponadto ogtizinom podlega ¢
zewretrzna rozdzielnicy z zabezpieczeniem ingerencjbasiépowotanych. Po zakozeniu
prac zwizanych z monteem instalacji elektrycznej nale wykona& pomiary
poszczegolnych obwoddw elektrycznych, selekty$gnpadziatania zabezpieazgtéwnych
jak i skutecznéci zerowania.

Instalacja elektryczna zasilani&oetlenia zewgtrznego.

Nalezy sprawdzé poprawné¢ rozmieszczenia jak i morta opraw @wietleniowych w
poréwnaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawd podlega wielkid natzenia
oswietlenia na cigach pieszych i drogach wewtrenych obgtych cgwietleniem.

Instalacja elektryczna zasilani&oetlenia wewrtrznego.

Nalezy sprawdzé poprawné¢ rozmieszczenia jak i morta opraw @wietleniowych w
poréwnaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawd podlega wielkid natzenia
oswietlenia dla kadego rodzaju pomieszczenia na podstawie PN-EN-12464

Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowyelyldych i komputerowych.

Sprawdzeniu podlega popravéowykonania montau elementow jak i ich prawidtowe
funkcjonowanie. W przypadku instalacji zasilaniaaga komputerowych sprawdznalezy
poprawnd¢ zainstalowania blokady mechaniczne.

Dla wszystkich obwodow elektrycznych zaréwno jegaioi trojfazowych nalgy wykona
pomiary zadziatania wytznikow nadpgdowych i r&nicowoprndowych oraz rezystancji
izolacji zyt.

Instalacja odgromowa.

Kontrola jakaci wykonanych robét dotyczy zgodsed wykonania instalacji odgromowej z
Dokumentagj Projektova.

Instalacja teletechniczna

Kontrola jakdci wykonanych robo6t dotyczy zgod$td rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu teleinformatycznego z Dokumeataopjektovs. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materiatow i ichsewaosci oraz uradzer i sposéb ich
wbudowania, oraz dokofaiezlgnych pomiaréw parametrow okablowania.

Instalacja CCTV
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Kontrola jakdci wykonanych robo6t dotyczy zgod$td rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu CCTV z Dokumentacja ProjektoRonadto sprawdzeniu podlega
rodzaj zastosowanych materiatow i ich ydiavosci oraz uradzei i sposéb ich wbudowania
oraz poprawngi dziatania (jaké¢ sygnatu, pole widzenia kamer).

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.0golne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét zawartensp. 11l - Specyfikacja ogodlna.

7.2.Szczegobtowe zasady obmiaru robot.

Wielkosci obmiarowe okréa sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwgdgieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora Nadzortaingfzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.0golne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét zawarensp. Il - Specyfikacja ogolna.

8.2.Szczegobtowe zasady odbioru robat.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami nadzorusje
wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytgwwyniki. Sprawdzeniu podlega
dziatanie wszystkich elementéw instalacji elektryejz jak rownie poprawndé¢ dziatania
calego systemu. W szczegddhosprawdzé naley dobor i selektywn& dziatania
poszczegolnych zabezpiedzgtownych oraz skuteczedwytaczania obwodow.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

Uwzgledniono nasfpujace normy:
PN-B-06250 : 1998 — Beton zwykty.

PN-B-14501 : 1990 — Zaprawy budowlane zwykie.

PN-IEC-60364-5-534 : 2003 — Instalacje elektrycanebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegami.

PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do instalacji elektngch. Dobor i montawyposaenia
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elektrycznego. Oprzewodowanie

PN-E-05204 : 1994 — Ochrona obiektow, instalagjizadzen. Wymagania

PN-IEC 60364-4-443 — 1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami atmosferycznymi Ilub
taczeniowymi.

PN-IEC-60364-3 : 2000 - Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ustalenie
ogolnych charakterystyk.

PN-E-05204 : 1994 — Ochrona przed elektryéenp statyczim . Ochrona obiektow
instalacji i uradzer. Wymagania.

PN-E-05033 : 1994 — Wytyczne do instalacji elektngch. Dobor i montawyposaenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC-60364-1 : 2000 - Instalacje elektryczne wiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC-60364-4-47 : 2001 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanie srodkow ochrony dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Postanowienia ogolneSrodki ochrony przed pogeniem pagdem
elektrycznym.

PN-IEC-60364-4-43 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed gglem przegzeniowym.

PN-IEC-60364-4-41 : 2000 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przeciwpom@niowa.

PN-IEC-60364-5-559 : 2003 — Instalacje elektrycanebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Oprawywietleniowe i instalacje &vietleniowe.

PN-IEC-60364-7-714 : 2003 - Instalacje elektryczme obiektach budowlanych.
Wymagania dotyce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéacoswietlenia
zewretrznego.

PN-IEC-60364-5-523 : 2001 — Instalacje elektrycan@biektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pradowa diugotrwata przewodow.

PN-IEC-60364-5-537 : 1999 — Instalacje elektrycan@biektach budowlanych. Dobdr i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steroran Urzdzenia do
odfaczania izolacyjnego aEzenia

PN-IEC-60364-4-42 : 1999 — Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-91-E-05010 : — Zakresy napiowe instalacji elektrycznych w obiektach budoleimy

PN-IEC-60364-5-523 : 2001 — Instalacje elektrycan@biektach budowlanych. Dobdr i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgialnos¢ pradowa diugotrwata przewodow.
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Rozporadzenie ministra pracy i polityki socjalnej z dnié.@9.1997 w sprawie ogdélnych
przepisow bezpiecastwa i higieny pracy.

Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przecixapowe|
Ustawa o Ochronie Oso6b i Mienia z 22 sierpnia 199Dz. U. z 1997 r., Nr 114, poz. 740)

Instrukcje producentdow dotygze montau 1 ukladania kabli i przewodow
elektroenergetycznych. Instrukcje marmeve oraz DTR dotyexe opraw éwietleniowych.

Instrukcje producentdow dotygze montau 1 ukladania kabli i przewodow
elektroenergetycznych. Instrukcje marmeve oraz DTR dotyexe opraw éwietleniowych.
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