Kanalizacja sanitarna dla miejscowosci: Kosy, Wegoryty, Debiany, Maszewy,
Wardomy w gminie Bartoszyce

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-03.02. ROBOTY ELEKTRO-ENERGETYCZNE

CPV —45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
ST-03.02. ROBOTY ELEKTRO-ENERGETYCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot elektroenergetycznych na trasie budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej w
gminie Bartoszyce w miejscowosciach: Kosy, Wegoryty, Dgbiany, Maszewy, Wardomy:

1. Budowa kanatéw kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;.

2. Budowa przewodow ttocznych sciekdw sanitarnych.

4. Budowa 5 przepompowni $ciekow:

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
Robotach wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robot elektroenergetycznych
zwiazanych z przytaczem zalicznikowym do przepompowni $ciekow.

UWAGA: Projekt budowlany oraz wykonanie przytaczy energetycznych zasilania
poszczegolnych przepompowni $ciekow lezy w zakresie ENERGA Operator oddziat w Olsztynie.
Powyzsze zostalo zawarte w umowie pomigedzy Gmina Mikotajki a ENERGA Operator oddziat
w Olsztynie.
1.3.1. Zakres poszczegdlnych robodt elektro-energetycznych

- montaz kompletnej szafy sterowniczej

- ulozenie kabli zasilajacych przepompownie — zalicznikowe

- ulozenie kabli zasilajaco-sterowniczych od szafy sterowniczej do przepompowni

- montaz gniazda do podtaczenia agregatu przewoznego.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z Projektem budowlano-wykonawczym
oraz ST-00.00.
1.5. Wymagania dotyczace robot
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng 1 Poleceniami Inspektora.
2. MATERIALY

- kabel YKY 5 x 4/10 mm2 — podtaczenie skrzynki sterujacej do zlacza przepompowni
- kabel zasilajacy pompy — komplet z pompa



- szafka sterownicza — kompletna z modutem sterowania GSM-SMS

- gniazdo do podiaczenia agregatu przewoznego

- rura ochronna A110 PS

- folia kolendrowa z PVC uplastycznionego

- bednarka ZnFe 25 x 4 mm?2
3. SPRZET
_ zuraw samochodowy
_ spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A
4. TRANSPORT
Samochody skrzyniowe samowytadowcze i1 inne $rodki transportu, odpowiadajace pod wzglgdem
typow i ilo$ci, wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym przez
Inspektora
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne
Wymagania ogélne podano w ST-00.00.
5.1.1. Prace przygotowawcze
Wykonawca zrealizuje przed przystapieniem do robot zasadniczych nastgpujace prace
przygotowawcze:
_ prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu
_ dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego
5.1.2. Potaczenia elektryczne przewodow
_ powierzchnie stykajacych si¢ elementow toréw pradowych oraz przektadek i podktadek
metalowych, przewodzacych prad nalezy doktadnie oczys$ci¢ 1 wygladzi¢,
_ zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody 1 pokryte powloka metalowa ogniowa lub
galwaniczna nalezy tylko zmywac¢ odczynnikami chemicznymi i szlifowa¢ pasta polerska,
_ powierzchnie stykdéw nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling bezkwasowa,
_ polaczenia nalezy wykona¢ spawaniem, srubami lub w inny sposob okreslony w projekcie
technicznym,
_ $ruby, nakretki 1 podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczna,
_ polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi nalezy wykonywac za pomoca spawania.
Wszelkie polaczenia elektryczne w ziemi zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie
lakierem bitumicznym lub owiniecie tasma.
5.1.3. Prace spawalnicze
_prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementéw izolacyjnych,
aparatow 1 przewodow odpryskami roztopionego metalu,
_ prace spawalnicze nalezy wykonywa¢ w odl. bezpiecznej od aparatéw i1 urzadzen
zawierajacych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.
5.1.4. Proby pomontazowe
Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, a przed ich odbiorem Wykonawca zobowiazany
jest do przeprowadzenia tzw. préb pomontazowych tj. technicznego sprawdzenia jakos$ci
wykonanych robo6t wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i1 prébnym uruchomieniem
poszczegolnych linii, instalacji, urzadzen.
5.2. Warunki szczegdétowe wykonania robot elektroenergetycznych
5.2.1. Uktadanie kabli
Przed przystapieniem do robot kablowych nalezy dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy linii
kablowych. Teren robot oznakowac i zabezpieczy¢. Wykopy wykonywac jako
waskoprzestrzenne o gleb. 0,7 m oraz szer. dna 0,4 m. Kable uktada¢ linia falista (zapas 1% na



kompensacje przesuni¢¢ gruntu) na warstwie piasku o grub. 0,1 m i zasypac taka sama warstwa
piasku. Nastgpnie po nasypaniu warstwy gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 0,25 m (bez
kamieni i1 gruzu) ulozyc folie ostrzegawcza koloru niebieskiego, co najmniej 0,5 mm. Pozostata
czg$¢ wykopu zasypa¢ gruntem rodzimym z zaggszczeniem.

Przed zasypaniem na kable, co 10 m nalezy natozy¢ trwate oznaczniki z informacja o typie kabla,
napigciu, roku utozenia oraz numerem ewidencyjnym kabla. Zatamania trasy oznakowa¢ na
powierzchni ziemi oznacznikami kablowymi.

5.2.2. Ochrona od porazen

Po stronie n.n. — 1 kV zastosowane jest samoczynne wyttaczanie w systemie TN-C.

Dla sieci odbiorczej zastosowac uktad w systemie TN-S.

5.2.3. Zasilanie przepompowni $ciekow

Zasilanie poprowadzi¢ zgodnie z warunkami zaktadu energetycznego z istn. linii n.n. do zlacza
kablowego kablem zgodnie z warunkami przytaczenia do sieci energetycznych wydanych przez
Zaktad Energetyczny.

Od szafki sterowniczej przepompowni gléwnych do szafki — ztacza kablowego prowadzi¢ kable
YKY 5 x 16 mm?2.

Od szafki sterowniczej przepompowni przydomowych do szafki — zlacza kablowego prowadzi¢
kable YKY 5 x 6 mm2.

Od szafki sterowniczej (szafka sterownicza dostarczona wraz z przepompownia) poprowadzi¢
kabel dostarczony z pompa do przepompowni §ciekdéw. Z szafki tej oprocz zasilanych urzadzen
do wlasciwego funkcjonowania przepompowni ma by¢ rowniez wyprowadzony przewod YKY 3
x 2,5 mm?2 dla zasilania o§wietlenia zewngtrznego.

Ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym wykona¢ zgodnie z pkt. 5.2.2. oraz zgodnie z
warunkami przytaczenia.

Jako system dodatkowej ochrony przed porazeniem przyjgto zabezpieczenie przez szybkie
wylaczenie nadpradowe dla linii kablowej zasilajacej do ztacza kablowo-pomiarowego 1 szatki
pomiarowej. Na przewod ochronno-neutralny w przewodzie zasilajacym nalezy przeznaczy¢ zyle
o niebieskim kolorze izolacji. Dodatkowe uziemienie przewodu neutralnego linii wykona¢ w
ztaczu kablowym (ulozy¢ odcinek ptaskownika ocynkowanego Fe/Zn 25 x 4,0 mm2, potaczy¢ z
zaciskiem ochronno-neutralnym szafki kablowej oraz wykonac i potaczy¢ z uziomem pretowym).
Rezystancja uziemienia powinna by¢ nie wigksza ni9 10 M.

Dla urzadzen odbiorczych w szafce sterowniczej przepompowni $ciekOw jako system ochrony
przed dotykiem posrednim nalezy zastosowac wytacznik réznicowo-pradowy. Dla zapewnienia
wlasciwej ochrony przez wylacznik, przewody ochronne nie moga mie¢ za wylacznikiem
bezposredniego lub posredniego potaczenia z przewodem neutralnym.

Ochrong przepigciowa zastosowac¢ zgodnie z warunkami przytaczenia do sieci
elektroenergetycznej wydanymi przez Zaktad Energetyczny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola jako$ci materiatow

Urzadzenia elektryczne, oraz kable 1 przewody powinny posiada¢ atest fabryczny lub §wiadectwo
jakos$ci wydane przez producenta, a takze wszystkie niezbgdne certyfikaty, gwarancje i DTR.
6.2. Kontrola 1 badania w trakcie robot

_ zgodnosci z dokumentacja 1 przepisami

_ poprawnego montazu

_ kompletnosci wyposazenia



_ poprawnos$ci oznaczenia

_ braku widocznych uszkodzen

_ nalezytego stanu izolacji

_skuteczno$ci ochrony od porazen

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy wykonaé proby napigciowe i badania kabli elektroenergetycznych
na rezystancje izolacji, zachowania ciagtos$ci zyt roboczych, a takze zgodnosci faz u odbiorcow,
jak rdwniez pomiary rezystancji uziomow 1 napiec razenia, skutecznos$ci ochrony od porazen.
Wykona¢ obowiazujace badania ztacz. Wyniki badan i pomiaréw nalezy poda¢ w protokotach.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiaru jest:

_ m utozenia kabli i przewoddw, uzioméw pretowych, na podstawie dokumentacji projektowej i
pomiaru w terenie

_kpl skrzynki sterowniczej, montaz i demontaz linii tymczasowej, na podstawie dokumentacji
projektowej i pomiaru w terenie

_ szt montaz odgromnikow, rozlacznika na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.

8.2. Warunki szczegdétowe odbioru Robot

Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych tom V Instalacje elektryczne. Przy odbiorze rob6t powinny by¢
dostarczone nastepujace dokumenty:

_ dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania
robot (jezeli takie wystapity)

_ dokumentacja uzasadniajaca uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot

_ dziennik budowy

_ dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatlow

_ protokoly czg$ciowych odbiordéw robot zanikajacych i1 zakrytych

_ protokoty 1 zaswiadczenia z dokonanych préob pomontazowych

_ protokoly pomiaréw i badan

_ $wiadectwa jakosci 1 dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Platnosci

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. nin. ST. Ptatnos¢
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci robot, w oparciu o wyniki pomiaréw i
badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanych robo6t obejmuje:

_roboty przygotowawcze, wytyczenie robot

_ wykonanie robdt ziemnych (wykop, zasypka i obsypka piaskiem, zaggszczenie gruntu)

_ montaz i demontaz zabezpieczen wykopoéw niezbgdnych do wykonania robot



_ przygotowanie podioza

_ montaz i kompletowanie zlacz kablowych,

_ montaz odgromnikoéw, rozlacznika

_ montaz i podtaczenie instalacji uziemiajacej

_ wykonanie robot montazowych

_ montaz i demontaz instalacji tymczasowe;j

_zarobienie 1 podiaczenie kabli i przewoddw jedno- i wielozytowych

_ wykonanie podtaczenia urzadzen, puszek taczeniowych

_ zakup kompletu materiatow, urzadzen i wszystkich prefabrykatow oraz transport na miejsce
wbudowania

_ wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan potwierdzonych
protokotami zgodnie z obowiazujacymi przepisami i normami m. in.:

- pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego

- pomiary elektryczne obwodu

- pomiary skutecznosci ochrony przeciwpora9eniowej

- pomiary impedancji petli zwarciowej

- pomiary kabli energetycznych

_koszt uruchomienia urzadzen

_ proby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe
sprawdzenie funkcjonalnos$ci uktadow

_ wykonanie protokotéw pomiaréw, odbioréw

_ prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

PN-90/E-06401.01 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Osprzet do kabli o napigciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Postanowienia ogolne.
PN-76/E-05125

Zmiana BI 1-2/79 poz. 2,

BI4/81 poz.29. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-90/E-06401.02 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Potaczenia i zakofnczenia zyt.

PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace
0,6/1 kV.

PN-90/E-06401.04 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprz¢t do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napigcie nie przekraczajace
0,6/1 kV.

PN-90/E-06401.05 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Glowice wngtrzowe na napigcie powyzej 0,6/1 kV.
PN-90/E-06401.06 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Glowice wngtrzowe na napigcie powyzej 0,6/1 kV.
PN-76/E-90250 Az3:1999 Ogo6lne wymagania i badania.

PN-76/E-90251

Zmiany BI 8-9/84 poz. 59,

BI 7/88 poz. 83 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powtoce metalowej. Kable o
powtloce otowianej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 23/40 kV.

PN-80/C-89205



Zmiany BI 1/90 poz. 1 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-IEC 60364-1:2000

IDT IEC 60364-1:1992 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000

IDT IEC 60364-3:1993 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

+ AMDI:1996+AMD?2:1999 Ustalanie og6élnych charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41:2000

IDT IEC 364-4-41:1992

+ AMD1:1996 + AMD2:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-E-04700:1998

Zmiany

PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-91/E-0510

IDT IEC 449:1973 Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.
PN-90/E-05029

IDT IEC 757:1983 Kod do oznaczania barw

PN-92/E-05031

IDT IEC 536:1976 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-E-05032:1994

IDT IEC 1140:1992 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspolne aspekty
instalacji 1 urzadzen.

PN-92/E-08106

IDT EN 60529:1991

IDT IEC 529:1989 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

PN-88/E-08501

Poprawki BI 2/90 poz. 9.

Zmiany BI 5/92 poz. 22. Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.
PN-93/N-50191

EQV IEC 50 (191):1990 Stownik terminologiczny elektryki. Niezawodnos$¢, jakos¢ ustugi.
PN-E-05033:1994

IDT IEC 1200-52:1993 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.
PN-92/E-01200.03

IDT IEC 617-3:1983 Symbole graficzne stosowane w schematach. Przewody i osprzgt
taczeniowy.

PN-91/E-04160.00 Przewody elektryczne. Metody badan. Postanowienia ogolne.
PN-90/E-05023

IDT IEC 446:1989 Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych barwami lub cyframi.
PN-70/E-79100

Zmiany BI 9/71 poz. 113

BI 6/75 poz. 56, BI 5/76 poz. 45

BI 11-12/77 poz. 96 Przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.



PN-87/E-90050

Zmiany BI 1/90 poz. 1 BI 9/91 poz. 59 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do
uktadania na state. Ogolne wymagania i badania.

10.2. Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych.

Wykaz przepiséw prawnych (np. ustaw, rozporzadzen, itd.), kodeksOw postgpowania norm
stosowanych w Specyfikacjach Technicznych obowiazujacych obecnie w Polsce (dla celow
informacyjnych)

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z dnia 25.08.1994 r. poz. 414) z
p6z. zm. oraz Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy — Prawo Budowlane oraz o
zmianie niektorych ustaw (Dz.U. 2003 nr 80 poz. 718)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401)

- Ustawa z dnia 28 pazdziernika 2002 r. o przewozie drogowym towaréw niebezpiecznych
(Dz.U. 2002 nr 199 poz. 1671)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie og6lnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129 poz. 844) z p6z. zm.

- Ustawa z dnia 6 wrze$nia 2001 o transporcie drogowym (Dz.U. 2001 nr 125 poz. 1371) z pdz.
zm.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawie
najwy9szych dopuszczalnych st¢zen i natgzen czynnikow szkodliwych dla zdrowia w $rodowisku
pracy (Dz.U. 2002 nr 217 poz. 1833)

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach Rozdziat 1 (Dz.U. 2001 nr 62 poz. 628 z p6z. zm.) oraz
Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzenie ustawy — Prawo ochrony srodowiska, ustawa o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 w sprawie katalogu odpadow
(Dz.U. Nr 112/1206/2001)

- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych. Potaczenia i
zakonczenia zyl.
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